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Status Änderungen Datum Name

Gezeichnet

Bearbeitet

Freigabe

Datum Name
04.10.2012 Fechtig

Artikelnummer

10000377 Rohteil-Abmessung
-

Rohteil-Nr.: -

Werkstoff:

Ofenbe,- entlader
BBR 1955; ZGL 4660
mit Herdabsaugung

1:20(1:20),(1:10),(1:5)Maßstab:Allgemeintoleranzen Längen- und Winkelmaße
DIN ISO 2768 T1 Toleranzklasse m

 

Allgemeintoleranzen für Form und Lage
DIN ISO 2768 T2 Toleranzklasse m
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Achtung!
Zunge in vorderster und oberster

mechanischen Hubstellung eingezeichnet.

Arm für Energiezuführung
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erka technik gmbh, Hüfinger Straße 49, 78199 Bräunlingen, Deutschland, Telefon +49 771 898696-0, Telefax +49 771 898696-10, info@erk-technik-gmbh.de, www.erka-technik-gmbh.de
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